POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Projektowanie i symulacja uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych [N1Mech2>PiSUHIP]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr
Mechatronika 4/8

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki
Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢
niestacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne
8 16 0
Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

3,00

Koordynatorzy Wyktadowcy
Wymagania wstepne

WIEDZA: Wiedza z zakresu hydrauliki i pneumatyki, podstaw konstrukcji maszyn, mechaniki ptynéw,
podstaw automatyki, elektrotechnik. UMIEJETNOSCI: Podstawowe umiejetnosé rozwigzywania probleméw
z zakresu hydrauliki i pneumatyki, podstaw konstrukcji maszyn, mechaniki ptynow, podstaw automatyki,
elektrotechnik KOMPETENCJE SPOLECZNE: Zrozumienie koniecznosci poszerzania swoich kompetencji,
gotowos¢ do podjecia wspotpracy w ramach zespotu.

Cel przedmiotu

Poznanie podstaw projektowania uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych. Zapoznanie sie z programami
komputerowymi wspomagajgcymi proces projektowania uktadow hydraulicznych i pneumatycznych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Ma poszerzong wiedze podstawowg w zakresie projektowania uktadéw hydraulicznych

oraz pneumatycznych.

Ma poszerzong wiedze o znormalizowanych zasadach zapisu symboli i elementéw graficznych napedow
i sterowan hydraulicznych oraz pneumatycznych.

Orientuje sie w najnowszych trendach w budowie napeddéw ptynowych, tj. automatyzaciji,

mechatronizacji i metodach projektowania uktadéw ptynowych.



Umiejetnosci:

Potrafi przeprowadzi¢ proces projektowania nieskomplikowanych uktadéw hydraulicznych

i pneumatycznych wigczajgc w to uktady sterowania mikroprocesorowego.

Potrafi utworzy¢ schemat uktadu, dobra¢ elementy i wykonac obliczenia za pomocg gotowych pakietow
obliczeniowych hydraulicznego i pneumatycznego ukfadu napedowego maszyny.

Potrafi odrecznie narysowaé¢ znormalizowany symbol elementu ptynowego oraz schemat uktadu
hydraulicznego i pneumatycznego.

Kompetencje spoteczne:

Rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciggtego doksztatcania sie.

Ma swiadomos$¢ waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzyniera mechanika
i jej wptyw na srodowisko oraz odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje

Ma swiadomos$¢ waznosci zachowania w sposéb profesjonalny, przestrzegania zasad etyki zawodowej
i poszanowania roznorodno$ci kultur.

Ma swiadomos$¢ odpowiedzialnosci za wtasng prace oraz gotowos$¢ podporzadkowania sie zasadom
wspotpracy w zespole i ponoszenia odpowiedzialnosci za wspolnie realizowane zadania.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Zaliczenie pisemne z wyktadu. Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych na podstawie ocen ze sprawozdan,
samodzielnych zadan projektowych oraz bezposrednich efektéw pracy przy stanowiskach
laboratoryjnych.

Tresci programowe

Projektowanie uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych, cyklogramy pracy, eksploatacja uktadéw
hydraulicznych i pneumatycznych, bezpieczenstwo i obstuga uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych,
obliczenia uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych, sterowanie, symulacja uktadéw hydraulicznych i
pneumatycznych, budowa i badanie uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych.

Tematyka zaje¢

Ogolna procedura projektowania uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych. Okre$lenie danych
wyjsciowych. Ustalenie podstawowych parametrow uktadu. Cyklogramy pracy. Warunki eksploatacji,
przepisy dotyczgce budowy uktaddw i bezpieczenstwa obstugi. Obliczenia uktadéw: kinematyczne,
sitowe, cieplne. Projektowanie uktadow sterowania. Sterowanie predkos$cia, sitg oraz pozycjonowanie
aktorow hydraulicznych i pneumatycznych. Programy uzytkowe do komputerowego wspomagania
projektowania uktadéw. Cwiczenia laboratoryjne: Badanie, symulacja oraz projektowanie uktadow
wykonawczych i sterujgcych w specjalizowanych programach komputerowych. Budowa i badanie
uktadow hydraulicznych i pneumatycznych na specjalizowanych stanowiskach badawczych,
manipulatory o kinematyce kartezjanskiej oraz rownolegtej, budowa przenosnika tasmowego, budowa
uktadu pozycjonujgcego z pasem zebatym, budowa uktadu pozycjonujgcego ze srubg kulowa.

Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialng
2. Laboratorium
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 24 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 51 2,00
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




